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INTRODUCCION

La informacion contenida en este documento es esencial para

manipular con seguridad y utilizar correctamente el Battery Bull

Electric Level 1-3. Este documento contiene las especificaciones

globales del sistema, asi como las medidas de seguridad y los codigos

de comportamiento asociados, una guia de puesta en marcha y el

mantenimiento recomendado. Este documento debe conservarse y estar

a disposicion de los usuarios que trabajen con este equipo de manutencién

o sean responsables del mismo.Todos los usuarios tienen la responsabilidad

de garantizar que el sistema se utilice siempre de forma adecuada y segura

en las condiciones previstas o en las que se encuentren durante su funcionamiento.

Este manual del propietario contiene instrucciones de seguridad importantes. Antes
de utilizar la bateria y el equipo en el que esté instalada, lea y comprenda los apartados

relativos a la seguridad y el uso del equipo de manutencién de baterias.

El propietario sera responsable de garantizar que el uso de la documentacién y todas las
actividades relacionadas con la misma cumplan los requisitos legales aplicables en su pais.

Este manual del propietario no tiene por objeto reemplazar la formacién sobre la
manipulacion y el uso del Battery Bull Electric Level 1-3 que puedan exigir la legislacion
local y/o la normativa del sector. Antes de cualquier contacto con el sistema de bateria,

todos los usuarios deberan haber recibido las instrucciones y la formacion adecuadas.

Para solicitar asistencia, pongase en contacto con su representante de ventas

o llame a:

EnerSys EMEA Sede mundial de EnerSys
EH Europe GmbH 2366 Bernville Road
Baarerstrasse 18 Reading, PA 19605, EE. UU.
6300 Zug, Suiza Tel.: +1-610-208-1991

Tel.: +41 44 21574 10 +1-800-538-3627

EnerSys APAC

N.° 85, Tuas Avenue 1,
Singapur 639518

+65 6558 7333

WWWw.enersys.com

Su seguridad y la de los demas es muy importante

'WGI7E:5 15 W La inobservancia de estas

instrucciones puede causarle lesiones graves

o incluso la muerte.



IDENTIFICACION DE SIMBOLOS

BBE-2-30-TS-SG-415

N.° de camas de rodillos

Anchura de las camas de rodillos (in)
SG - Guiado soporte -l

FG - Guiado suelo
WG - Guiado ruedas J
Tension (V)

Esquema de identificacion de simbolos

Consulte la documentacién adjunta Gases peligrosos

Peligro de aplastamiento:
mantenga las manos alejadas

No utilice el equipo sin todas las
protecciones y cubiertas en su sitio.

Peligro de atrapamiento por
cadenas, engranajes o poleas.

Peligro de aplastamiento por caida
de cargas

B B>

Peligro de atrapamiento

Peligro de aplastamiento:
mantenga los pies alejados

Se requiere proteccion ocular Se requiere calzado de seguridad

Peligro de resbalamiento Peligro: tensiones peligrosas

Se requiere proteccion facial

ePePp

Este manual contiene informacion importante para ayudarle a utilizar y mantener correctamente
su Battery Bull BBE-TS y maximizar asi su rendimiento, su rentabilidad y su seguridad. Si pone en
practica los procedimientos de utilizacidon correctos y lleva a cabo el mantenimiento preventivo
recomendado, contara con un servicio duradero, fiable y seguro.




Etiquetas de peligro, advertencia y precaucion

A PELIGRO! A iPRECAUCION!

Solo los operarios certificados
pueden levantar y transportar cargas
con esta unidad. Cuando utilice

la unidad, mantenga despejado

el espacio bajo la carga.

Gases peligrosos. Los gases
corrosivos del acido de la bateria
pueden provocar ceguera, lesiones
pulmonares y quemaduras en la piel.
Tenga cuidado cuando transporte las
baterias. Confie las baterias danadas
al personal cualificado.

Tenga cuidado al entrar o salir del
puesto de control del operario. No
entre ni salga del puesto de control
con la maquina en posicion elevada,
salvo en caso de emergencia.

Para utilizar este equipo se requiere
proteccion ocular.

No utilice este equipo si tiene

algun impedimento (enfermedad,
influencia de medicamentos, alcohol,
etc.). Los errores de manejo pueden
provocar situaciones peligrosas

y potencialmente LETALES.

Para utilizar este equipo de forma
segura se requiere calzado de
seguridad.

A iPELIGRO!

No intente acceder a las zonas de la
unidad en las que haya tensiones
peligrosas. Confie el mantenimiento
al personal de servicio cualificado.

Para reducir el riesgo de accidentes
o colisiones, tenga cuidado cuando
conduzca la unidad marcha atras.

ADVERTENCIA!

jRiesgo de aplastamiento! Mantenga
las manos alejadas.

jRiesgo de aplastamiento!
Manténgase alejado.

ADVERTENCIA!

jRiesgo de aplastamiento! Mantenga
los pies alejados.

No utilice el equipo sin todas las
protecciones y cubiertas en su sitio.

ADVERTENCIA!

jPartes moviles! Mantenga las
manos y los dedos alejados.

iPeligro de atrapamiento! Mantenga
las manos alejadas.




CONTROLES DEL OPERARIO

Descripcion de los controles del operario

Modelo: BBE-TS
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Consola de control

El Battery Bull BBE-TS se maneja con un mando de
4 posiciones (Numero 1), con dos modos de funcion
diferentes, y dos interruptores de palanca.

NOTA: TODAS LAS OPERACIONES REQUIEREN
ACCIONAMIENTO A DOS MANOS cuando se elige
esta opcion, Numero 11.

. Descripcion . Descripcion

1 Palanca de mando 7 Control manual topes bateria

2 Parada de emergencia (llave opcional) 8 Selector de modo desplazamiento/
3 Boton de inicio elevacion e iman

4 Cama de rodillos delantera 9 Alineamiento laser

5 Cama de rodillos trasera 10 Interruptor ON/OFF del iman

6 Control manual desplazamiento/iman n Boton de accionamiento a dos manos

Modo de desplazamiento/elevacion (modo
predeterminado)

Para mover el Battery Bull hacia delante, presione
uno de los botones de accionamiento a dos manos y
apriete la palanca de mando (Numero 1) para activar
el interruptor de hombre muerto. A continuacion,
empuje lentamente la palanca de mando hacia
delante para avanzar o tire de ella lentamente hacia
atras para retroceder.

Para subir o bajar la cama de rodillos, pulse uno de
los botones de accionamiento a dos manos y apriete
la palanca de mando. Empuje la palanca de mando
hacia la izquierda para subir la cama de rodillos

o hacia la derecha para bajarla.




CONSOLA DE CONTROL

Consola de control (cont)

NOTA: todas las funciones son légicas y variables,
es decir, el mando se mueve en la direccion de
desplazamiento y este sera mas rapido cuanto mas
se mueva el mando.

Modo iman: este modo se activa pulsando el pequeno
botén verde de Modo Iman (Namero 8). Cuando este
modo esté activo aparecera una luz verde. Para mover
el iman, pulse uno de los botones de accionamiento

a dos manos y, a continuacion, apriete el mando

de control. Empuje la palanca de mando hacia la
izquierda para mover el iman a la izquierda, hacia la
derecha para moverlo a la derecha, hacia delante para
hacerlo avanzar o hacia atras para hacerlo retroceder.
NOTA: las funciones izquierda/derecha son variables,
pero de avance/retroceso son de velocidad fija.

Para salir de este modo, pulse de nuevo el botén
verde del Modo Iman.

Las camas de rodillos se controlan con un interruptor
direccional independiente de la palanca de mando
de 4 posiciones. Accionando el interruptor de la cama
delantera (Namero 4) hacia la izquierda, se movera

la cama de rodillos delantera. Accionandolo hacia

la derecha, la cama de rodillos delantera se movera
hacia la derecha.

El funcionamiento es el mismo para el interrupor de la
cama trasera (Namero 5) y la cama de rodillos trasera.

Instrucciones de uso

Antes de utilizar el Battery Bull, es importante
@ que el operario revise y comprenda

integralmente los procedimientos e
instrucciones de seguridad aplicables que se
describen en este manual y que figuran en la consola
frente al puesto del operario.

Esta maquina esta equipada con topes de seguridad
mecanicos de accionamiento eléctrico para las
baterias. Estos topes de seguridad se retraen
automaticamente cuando se carga una bateria

en el Battery Bull. Una vez que la bateria esta
completamente dentro del Battery Bull, los topes de
seguridad se extienden automaticamente para evitar
que la bateria se desplace accidentalmente sobre
los rodillos. La unica forma de descargar una bateria
del Battery Bull es accionando la cama de rodillos

a la izquierda o a la derecha y, cuando la bateria se
acerque al tope, girando el interruptor de control
manual de topes (Nimero 7) para retraer el tope

de seguridad correspondiente y dejar que la bateria
salga del Battery Bull.

La funcion ON/OFF del iman se controla con un
interruptor basculante situado en la parte superior
de la palanca de mando (Numero 1). Para encender
el iman (ON), presione el interruptor hacia la
derecha; para apagar el iman (OFF), presidénelo
hacia la izquierda.

La senal LED de desbordamiento emitira destellos
cuando el brazo magnético esté entre los sensores
Opticos de desbordamiento derecho e izquierdo.
La luz también se encendera cuando se pulse el
botén de control manual de desplazamiento/iman.
Esto indica que el desplazamiento y la elevacion
son posibles.

El calzado de seguridad, las gafas
protectoras y la ropa de proteccion
son obligatorios en las salas de
baterias. Asegurese de llevar estas
prendas en todo momento. Para el
lavado y el mantenimiento de baterias
de carretillas elevadoras deberan
usarse guantes de goma, delantales
de goma y proteccion facial. Trabaje con precaucion

y sentido comun.

NOTA: puede ser necesario utilizar un arnés de
seguridad; consulte la reglamentacion local.




INSTRUCCIONES DE USO

Instrucciones de UuSso (cont)

A iPELIGRO! A iPRECAUCION!

Solo los operarios certificados
pueden levantar y transportar cargas
con esta unidad. Cuando utilice

y | la unidad, mantenga despejado

el espacio bajo la carga.

Gases peligrosos. Los gases
corrosivos del acido de la bateria

Tenga cuidado al entrar o salir del
puesto de control del operario. No
entre ni salga del puesto de control
con la maquina en posicion elevada,
salvo en caso de emergencia.

pueden provocar ceguera, lesiones
pulmonares y quemaduras en la piel.
Tenga cuidado cuando transporte las
baterias. Confie las baterias danadas
al personal cualificado.

Para utilizar este equipo se requiere
proteccion ocular.

No utilice este equipo si tiene

algun impedimento (enfermedad,
influencia de medicamentos, alcohol,
etc.). Los errores de manejo pueden

Para utilizar este equipo de forma
segura se requiere calzado de
seguridad.

provocar situaciones peligrosas
y potencialmente LETALES.

Para reducir el riesgo de accidentes
o colisiones, tenga cuidado cuando

Preparacion:
1. Estacione la carretilla elevadora paralelamente
junto al Battery Bull, dejando aproximadamente
2" (5 cm) de separacion (una linea de referencia
pintada en el suelo permitira posicionar siempre
correctamente la carretilla).
2. Prepare la carretilla elevadora para retirar
la bateria del siguiente modo:
¢ Baje las horquillas hasta que estén apoyadas
planas sobre el suelo.
Active el freno de estacionamiento.
Retire cualquier cubierta de proteccion.
Retire la puerta de retencion de la bateria.

y el cable de modo que no se enganchen

0 queden atrapados durante el proceso

de extraccion de la bateria.
¢ Inspeccione el estado de la bateria

(danos materiales, fugas, etc.) e informe

inmediatamente al supervisor. Siga los

procedimientos de manutencién adecuados.

3. Abra la puerta de acceso y entre en la

plataforma de operario del Battery Bull.
NOTA: no desactive el final de carrera
de la puerta de seguridad. No abandone
la plataforma de operario en posicion
elevada, salvo en caso de emergencia.
En posicidén elevada la visibilidad es limitada.

~N

4.

Desconecte la bateria y posicione el conector 5.

N

conduzca la unidad marcha atras.
Asegure la puerta de acceso vy, a

continuacion, pulse el botén de inicio @
(Numero 3) para activar la maquina.

Localice la palanca de control (Niumero 1).
Presione uno de los botones de accionamiento

a dos manos y empuje la palanca de mando de
avance/retroceso para posicionar el Battery Bull
junto a la carretilla de tal modo que la cama de
rodillos elegida esté centrada con la bateria de la
carretilla. Eleve o descienda la cama de rodillos
para que esté aproximadamente a 1" (25 mm)

por debajo del compartimento de la bateria

de la carretilla.

Active el modo de posicionamiento -
del iman (Numero 8). La luz verde se &
encendera. Desplace el iman justo para ‘

que toque el centro de la bateria de

la carretilla elevadora y active el iman é
(interruptor de pulgar en Numero 1:

derecha para encender el iman, izquierda

para apagarlo).

Si el brazo magnético interrumpe el haz del
sensor fotoeléctrico, la maquina no se desplazara
hasta que el iman se retraiga. Esto tiene por
objeto evitar que la maquina se desplace con

el iman sobresaliendo de ella.

. Pulsando el bot6n de control manual de
desplazamiento (Numero 6) y el boton de
accionamiento a dos manos (opcional), la
magquina avanza o retrocede lentamente para
posicionarla con el fin de introducir una bateria
en una carretilla o un soporte de rodillos.




Instrucciones de USO (cont)

8.

10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

INSTRUCCIONES DE USO

Cuando el iman entre en contacto y tenga la
bateria firmemente sujeta, mueva la palanca

de mando para extraer la bateria de la carretilla
elevadora hasta que el borde exterior de la bateria
esté aproximadamente 2" (61 mm) al interior de la
linea central del primer rodillo del Battery Bull.

. Active el modo de desplazamiento/elevacién

(Numero 8). La luz verde se apagara. Mueva la
palanca de mando hacia la izquierda hasta que

la cama de rodillos comience a levantar la bateria.
(no la levante mas de 1" [25 mm] por encima

de su soporte en la carretilla.)

Desactive el iman. Active el modo

de posicionamiento del iman. La luz
verde se encenderd. Utilice la palanca

de mando para mover el iman a una
posicion neutra (centrada entre las

dos camas de rodillos). Active el modo

de desplazamiento/elevacién. La luz verde
se apagara.

Mueva el interruptor direccional de la cama de
rodillos que corresponda para alejar la bateria de
la carretilla. Los rodillos de uretano desplazaran
la bateria desde la carretilla hacia el interior del
Battery Bull.

Con la palanca de mando, conduzca el Battery
Bull hasta la siguiente bateria completamente
cargada disponible.

Detenga el Battery Bull de modo que

el puesto de operario quede junto a la
bateria seleccionada. Apague el cargador
(si es necesario), desenchufe la bateria

y retire el tope de seguridad de la cama
de rodillos.

Haga retroceder el Battery Bull hasta que
la cama de rodillos vacia esté centrada
en la bateria cargada elegida.

VWY 3818 Antes de bajar la cama

de rodillos, asegurese de que no haya
obstaculos debajo.

LN
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Active el modo de posicionamiento

del iman. La luz verde se encendera.
Desplace el iman hacia la bateria cargada
elegida y, cuando entre en contacto, active
el iman.

Accione la palanca de mando para extraer
lentamente de bateria del soporte de carga
hasta que el borde exterior de la bateria esté
aproximadamente 2" (51 mm) al interior de la
linea central del primer rodillo del Battery Bull.

AN

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25,

26.

27

28.

Active el modo de desplazamiento/elevacion. La
luz verde se apagara. Mueva la palanca de mando
hacia la izquierda hasta que la cama de rodillos
comience a levantar la bateria (no la levante

mas de 1" [256 mm] por encima de los rodillos

del soporte de carga).

Desactive el iman. Active el modo de
posicionamiento del iman. La luz verde se
encenderd. Utilice la palanca de mando para
mover el iman a una posiciéon neutra (centrada
entre las dos camas de rodillos).

Con el interruptor direccional que corresponda,
aleje la bateria del soporte de carga. Los rodillos
de uretano desplazaran la bateria desde el soporte
de carga hacia el interior del Battery Bull.

Haga avanzar o retroceder el Battery Bull hasta
que la bateria descargada esté alineada con

el soporte de carga recién liberado.

Mueva el interruptor direccional que corresponda
hacia el soporte de carga vacio para desplazar la
bateria descargada e introducirla en el soporte.
No olvide girar el interruptor de control manual
de topes (Namero 7) para retraer el tope de
seguridad correspondiente y permitir que

la bateria salga del Battery Bull.

Si la bateria no entrara completamente en el
soporte de carga, utilice el iman para empuijarla
suavemente hasta el fondo (no es necesario
activar el iman). Vuelva a poner el iman en

su posicién neutra.

Haga avanzar el Battery Bull para que el operario
pueda poner el tope de seguridad de la mesa

de rodillos y conectar la bateria descargada

al cargador.

Dirija el Battery Bull hacia la carretilla elevadora

y alinee la bateria cargada con el compartimento
de la carretilla elevadora.

Eleve la cama de rodillos eléctrica hasta que la
parte inferior de la bateria esté aproximadamente
1pulgada [25 mm] por encima de la parte superior
de los rodillos o deslizadores del compartimento
de la carretilla.

Mueva el interruptor direccional que corresponda
para introducir la bateria cargada en la carretilla.
Si la bateria no entra por completo, baje la cama
del rodillos Battery Bullde 1a 2" (25 a 51 mm)y,
a continuacion, empuje suavemente la bateria
con el iman hasta el tope trasero (no es necesario
activar el iman).

Vuelva a colocar el iman en su posicién neutra

y estacione el Battery Bull en el lugar previsto
para ello.

Prepare la carretilla elevadora para utilizarla del
siguiente modo:

¢ Conecte la bateria a la carretilla elevadora.

¢ |nstale la puerta de retencién de la bateria.

e Instale las cubiertas de proteccion.




Verificaciones de uso

Comprobacion de la sala de
baterias y cambio de operario

Aspectos organizativos Comprobado Satisfactorio Insatisfactorio

¢La zona de trabajo esta limpia?

2 | ;Lazona de trabajo esté seca?

3 | ¢La zona de trabajo es segura?

Baterias y cargadores Comprobado Satisfactorio Insatisfactorio

¢Estan puestos todos los topes de seguridad del soporte

4 de carga?

5 | ¢Hay algun cable de bateria que sobresalga en la zona de paso?

6 | ;Hay algun cable de carga que sobresalga en la zona de paso?

7 ¢Hay alguna bandeja de goteo que sobresalga en la zona de
paso?

8 | ;/La zona de paso estéa limpia y seca?

9 [ ¢Hay gotas o restos de aceite hidraulico en la zona de paso?

(El colector del sistema vahle esta asegurado en el carril

10 y conectado a la antena del battery bull?

11 | ;Todos los cargadores funcionan correctamente?

Comprobar el estado de las baterias de los soportes

12 g -
de preparacion y cargar las que estén descargadas

13 | ;Hay personal no autorizado en la zona?

Carro de cambio de baterias Comprobado Satisfactorio Insatisfactorio

¢El arnés de seguridad del operario esta en buenas

14 ..
condiciones de uso?

15 | La compuerta de seguridad del operario funciona

16 | El avisador acustico de marcha atras funciona

17 | La luz de destellos de advertencia funciona

18 | La funcion de avance/retroceso funciona

19 | La funcion de elevacion/descenso funciona

20 | Las camas de rodillos funcionan en ambos sentidos

Las camas de rodillos estan niveladas longitudinal

21 y lateralmente

22 | Los topes de seguridad funcionan a la izquierda y la derecha

El control manual de topes de seguridad funciona a la

23 izquierda y a la derecha

El control manual de desplazamiento y avance/retroceso

24 del iméan funciona

25 | El interruptor de seleccién de modo del iman funciona
26 | El interruptor ON/OFF del iman funciona

La palanca de mando mueve el iman hacia delante/atras
y hacia la izquierda/derecha

27




Verificaciones de uso

Comprobacion de la sala de
baterias y cambio de operario (con

Carro de cambio de baterias Comprobado Satisfactorio Insatisfactorio

28 | El pulsador de seta de parada de emergencia funciona

29 | El interruptor de alineacion laser y la luz funcionan

30 | El Battery Bull funciona y trabaja como siempre

Inspeccione visualmente toda la unidad para confirmar que

1 . . K - _

3 no falte ninguna pieza ni presente danos fisicos

32 La marcha lenta funciona en los extremos de elevacion
superior e inferior

33 El interruptor de parada automatica funciona en los extremos
de elevacion superior e inferior

34 El interruptor de accionamiento a dos manos funciona
(opcional)

35 La distancia de frenado de la maquina es de 2 pies (60 cm)

o menos desde la velocidad maxima

36 | Registrar la lectura del contador horario h

NOTA: si se registra algun fallo, los operarios entrantes no podran seguir utilizando la maquina hasta que
se haya corregido el fallo o este se haya notificado al supervisor y se hayan dado instrucciones.

¢Fue necesario interrumpir las operaciones durante el relevo? Si |:| /" No |:|

Fecha y hora del relevo:

Fecha: / / Hora: am |:| /" pm |:|
Mes Dia Ano

Del operario:

Firma Nombre

Al operario:

Firma Nombre

NOTA: el registro de comprobacion de la sala de baterias y el documento de cambio de operario se han
desarrollado para ayudar a nuestros clientes controlar las operaciones de carga y cambio de baterias en sus
instalaciones. También contribuye a mejorar la seguridad y obliga a los operarios a responsabilizarse del equipo.
Este registro es solo una guia, por lo que algunos puntos pueden no ser aplicables. Es responsabilidad del
cliente adaptar el registro anadiendo o retirando informacién para ajustar con precisién su operacioén.




NMONTAJE Y AJUSTE

Montaje de la antena

1. Monte la antena en el lateral de la maquina.

2. Antes de apretar completamente el tornillo,
asegurese de que la antena esté paralela al poste
del elevador (mida la distancia entre el poste
y la antena en las partes inferior y superior).

3. Localice el soporte de montaje del tubo de la
cinta de deslizamiento (Namero 1) en el poste.

4. Monte el soporte del tubo de la cinta de
deslizamiento como se muestra en la imagen.

5. Con esto finaliza el montaje de la antena.

Ajuste del TORQUE-TAMER
Para asegurarse de que el

mecanismo no se accione de manera inesperada,

apague y bloquee o senalice la fuente de alimentacién

antes de empezar. Si no se observan estas

precauciones existe riesgo de lesiones personales.

1. Afloje los tornillos de tension Numero 28 al menos
tres vueltas.

2. Afloje el tornillo prisionero de la tuerca de ajuste

Numero 26 al menos nueve vueltas.

3. Apriete manualmente el conjunto de la tuerca

de ajuste Niimero 24.

e Para el TORQUE-TAMER™ de desplazamiento
no se requiere aflojar.

e Para el TORQUE-TAMER™ del puente,
desenrosque la tuerca de ajuste Nimero 24
hasta que el tornillo prisionero n.° 26 pase
sobre 5 muescas.

e Para el TORQUE-TAMER™ de la cama de
rodillos, desenrosque la tuerca de ajuste
Numero 24 hasta que el tornillo prisionero
Numero 26 pase sobre 6 muescas.

e Para e TORQUE-TAMER™ del iman,
desenrosque la tuerca de ajuste Namero 24
hasta que el tornillo prisionero Niimero 26 pase

m sobre 8 muescas.

Namero 1

Pifdn

Muesca




TORQUE-TAMER

Ajuste del TORQUE-TAMER icont)

4. Apriete el tornillo prisionero de la tuerca de ajuste
Numero 26 en la nervadura seleccionada. No

apriete el tornillo prisionero en las roscas del cubo.

5. Apriete los tornillos de tensién Namero 28
alternativamente de manera uniforme hasta que
las cabezas estén apoyadas. No ponga arandelas
bajo las cabezas de estos tornillos.

6. Compruebe la alineacion del mecanismo de
accionamiento. Si es necesario, afloje el tornillo
prisionero Numero 14 del cubo y desplace el cubo
Numero 12 sobre el eje.

El eje se extiende lateralmente a través del interior
del cubo Numero 12. El pindn retenido entre los dos
discos de friccion Niumero 20 puede girar libremente
sobre un casquillo, identificado con el Nimero 22.
El cubo Numero 12 esta enclavado en el gje, por lo
que, cualquier fuerza de rotacion aplicada al pinon
se transmitira al eje a través de los discos de friccion
Numero 20 y las placas de presion Namero 18 que
estan engranadas en el cubo Namero 12. El par
transmitido al eje dependera de la compresion

del resorte n.° 16, que vendra determinada por

la distancia entre el resorte y la tuerca de ajuste
Numero 24. Es importante entender que para

aumentar o reducir el par transmitido, la tuerca de
ajuste Numero 24 debe girarse en sentido horario
para aumentarlo o en el sentido antihorario para
reducirlo. Consulte los detalles en las instrucciones
anteriores. No intente ajustar el dispositivo aflojando
o apretando los tornillos de tensién Numero 28, el
resultado seria impredecible. Cuando el dispositivo
esta operativo la Unica posicion en la que deben
estar estos tornillos es completamente enroscados.
No apriete estos tornillos en exceso, las cabezas

se barren con facilidad.

El elemento Nimero 22 es un casquillo de sacrificio
de hierro sinterizado. Su funcion es proporcionar

una superficie de desgaste entre el pindn y el cubo
durante el tiempo en el que el dispositivo patina.

Este casquillo de bajo coste se desgastara para
preservar el pinén y el cubo. Con el tiempo, este
casquillo se desgastara por completo. Cuando eso
ocurra, el pindn podra descentrarse y girar de manera
excéntrica. Si observa que una cadena que acciona un
TORQUE-TAMER™ esta alternativamente muy tensa y
demasiado floja, la causa mas probable es el desgaste
de este casquillo, que debera sustituirse.

Instrucciones de instalacion de TORQUE-TAMER™

1. Inserte dos resortes conicos en el cubo. Asegurese
de que los resortes conicos estén colocados como
se muestra en el diagrama.

2. Inserte una placa de presién en el cubo.

3. Inserte un disco de friccion sobre el cubo.

4. Inserte el casquillo sobre el cubo.

5. Inserte el pindn sobre el cubo. Asegurese de que
el pindn se asiente en el casquillo.

6. Inserte un segundo disco de friccion sobre el cubo.

7. Inserte la segunda placa de presion sobre el cubo.

8. Inserte el conjunto de la tuerca de ajuste sobre

el cubo.
NOTA: para que el TORQUE-TAMER™ funcione
correctamente, el disco de friccion debe mantenerse
siempre limpio y sin de aceite ni humedad. No utilice
arandelas bajo las cabezas de los tornillos de tension.
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Resumen de mantenimiento general

Para mantener la garantia de la maquina, siga
rigurosamente el programa de mantenimiento
y la hoja de cambio de operario.

Lubricantes recomendados

Elemento

Las protecciones de Lexan solo deben limpiarse con
un pano suave y limpiacristales.

Para limpiar la maquina, pase un trapo con WD-40 por
todas las piezas metalicas y de plastico.

Descripcion Numero
Todos los engranajes SCHAEFFER'S-SILVER STREAK MULTI-LUBE CBS-3597
rectos y cremalleras
Todas las cadenas SCHAEFFER'S-MOLY ROLLER CHAIN LUBE CBS-3600
de los rodillos
Todas las cintas y LUBRICANTE DE GRAFITO SECO CRC CBS-3712
bloques deslizamiento
Todos los ejes LUBRICANTE ANTIADHERENTE LOCTITE® SILVER CBS-4236
Todos los cojinetes ROTANIUM LUBE GREASE HT P3500 O EQUIVALENTE CBS-5390
Limpiador WD-40 (COMPRA LOCAL)
Antiadherente LUBRICANTE ANTIADHERENTE LOCTITE® SILVER CBS-4236

MULTI-LUBE

SilverStreak
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BOLETIN TECNICO

Boletin técnico n.° 118

Descripcion: COmo realinear una rueda trasera Procedimiento

(rueda libre). 1. Levante el bastidor inferior y las ruedas de
desplazamiento del suelo y retire ambas ruedas

Equipo: MAC-II \Y todos los Battery Bull de sus a|ojamientos_

2. Afloje todos los pernos de fijacion de los cuatro
cojinetes para apretarlos solo manualmente. Esto
permitira que los rodamientos se centren solos
en el alojamiento de la rueda cuando se introduzca
el eje.
Deslice suavemente el eje de alineacién
atravesando todos los 4 cojinetes de las ruedas
y asegurese de que se mueva libremente.
. Apriete los pernos de los cojinetes de las ruedas
al par indicado.
5. Vuelva a comprobar que el eje se mueve
libremente.
6. Retire el eje de alineacion y vuelva a instalar
las ruedas.

Generalidades: Si por cualquier motivo los
rodamientos de las ruedas se aflojan o se retiran,
es imperativo realinearlos al instalar la rueda. Asi, la
rueda podra girar paralela al bastidor de la base. El
diametro de los taladros de montaje de los cojinetes 3.
en el alojamiento de las ruedas tiene una holgura de

1/64" (0,015 mm) que permite el juego necesario para
alinear los rodamientos. 4

This unit comes from the factory with the wheel bearings pre-aligned. Please nota!
thir whesels can be removed wilhout removing the beanngs. Howaver if the
bearnings are locsened or removed at any time, then it is mandatory that the service
tech uses the Ene up shaft to ensure that the beanings and whoeis are perfectly
aligned with the main frame to prevent crabbing
When installing new bearings the fixing bolts should only ba hand bght allowing the
bearing 1o center iself as the ling up shaft is inserted. Push the kine up shaft
through all four bearings and ensure that it moves back and forth freely. Tighten all
four wheel bearings to the proper torque and once agasn ensure thal the shaft
mowves freely. Now, remowve the line up shaft and reinstall the wheels,

Wheel / bearing
Line up shaft




PARES DE APRIETE

Pares de apriete recomendados

para pernos y tornillos

Par de apriete FT-LBS (Nm)
Tomillos Tornillos
de cabeza de cabeza
Tamano Grado 5 cilindrica avellanada Grado 8 Grado L9
1/4-20 UNC 8 (10) 17 (22) 8 (11) 12 (16) 16 (21)
5/16-18 UNC 17 (22) 35 (45) 17 (22) 25 (33) 33 (42)
3/8-16 UNC 31 (40) 62 (80) 29 (38) 44 (57) 58 (76)
1/2-13 UNC 75 (98) 150 (195) 71 (92) 107 (139) 142 (184)
5/8-11 UNC 150 (195) 283 (368) 142 (184) 212 (276) 281 (366)
3/4-10 UNC 266 (346) 500 (650) 250 (325) 376 (489) 500 (650)
Configuracion de sensores
Configuracion del sensor del puente, el sensor
de altura y el sensor de colision
Sensor de puente:
Equipo: cualquier Battery Bull Electric (BBE)
0 maquina con esta opcion.
A - Puente

Generalidades: todos los Battery Bull Electric utilizan
un motorreductor de 3 CV para accionar el puente
entre la posicién mas cercana y la mas alejada. Para
evitar un desgaste excesivo y los danos debidos

a los impactos en el sistema de accionamiento,
hemos instalado en el puente un dispositivo laser
de medicion de distancias para limitar el recorrido

y detener el puente justo antes de que llegue a los
topes finales.

Procedimiento:

1. Desconecte el cable del sensor. Calibre el sensor
en su posicién mas cercana a la bateria (mueva
el puente (A) cerca del sensor [B]). Conecte el
cable al sensor (B): el sensor tendra alimentacion
y la pantalla se encendera. Desbloquee el sensor
manteniendo pulsado el botdén «Set» durante
5 segundos.

a. Vuelva a pulsar el botén «Set» hasta que
aparezca «Menu» en la pantalla. Pulse las
flechas arriba/abajo hasta que aparezca 0V.
Pulse «Set» y el LED parpadeara dos veces.
Pulse «Esc» y vuelva al menu.

La posicion mas cercana del puente estara asi

calibrada.

2. Desconecte el cable del sensor y separe el puente
(A) del sensor (B) hasta la posicion mas alejada.
a. Conecte el cable del sensor al sensor: el sensor

b.

C.

tendra alimentacion y pantalla. Pulse de
nuevo el boton «Set» hasta que en la pantalla
se muestre «Menuy.

Pulse las flechas arriba/abajo hasta que
aparezca 10V. Pulse «Set» y el LED parpadeara
dos veces.

Pulse «Esc» y vuelva al menu.

Asi, la posicién mas alejada del puente estara
calibrada.

3. Bloqueo de los ajustes del laser

a.

Ahora debera bloquear todos los ajustes

del laser pulsando el boton «Set» hasta que
aparezca el menu.

Pulse otra vez «Set» y utilice las flechas arriba/
abajo hasta que aparezca «Lock» .

Pulse de nuevo el botén «Set» y seleccione
«Yes». La unidad estara asi bloqueada.

Pulse «Esc» y la pantalla mostrara la posicion
actual del puente.




CONFIGURACION DE SENSORES

Configuracion de sensores (con

Sensor de altura:
Equipo: cualquier Battery Bull Electric (BBE)
0 maquina con esta opcion.

Procedimiento:
1. Asegurese de que la maquina esté vacia

(sin baterias). y defina «Q1 far» (lejos) 1700. Pulse las teclas
2. Baje la maquina completamente y asegurese «Set» y «Esc».
de que esté nivelada. Es posible que sea necesario 8. Elvalor «Q1 far» controla la altura a la que se
desconectar el sensor laser (C) para descender reducira la velocidad de desplazamiento.
por cgmpleto. . ] 9. Vaya a «Q2 near», pulse el botén «Set» y cambie
3. Localice el sensor bajo la plataforma de operario. la lectura del nivel del suelo (nivel del suelo +15),
4. Vuelva a conectar el cable. en nuestro ejemplo 335+15 = 350.
5. Anote la lectura de nivel del suelo de la pantalla del 10.Vaya a «Q2 far», pulse el boton «Set» y cambie
sensor (ejemplo 335). el ajuste a 10000.
6. Pulse el boton «Set» hasta la pantalla «<Mode» 11. Vaya a «Q1-Log» y cambie a (/Q). Para cambiar
y pulse las flechas arriba/abajo hasta que el ajuste, pulse la tecla arriba/abajo.
aparezca Q1. La pantalla deberia mostrar el valor 12.Vaya a «Q2-Log» y cambie a (/Q).
predeterminado de fabrica (00200) para «Q1 near» 13.Vaya a «Q1-Hyst» y cambie a (01).
(cerca). Pulse la tecla «Escn». 14.Vaya a «Q2-Hyst» y cambie a (01).
7. Pulse arriba/abajo hasta Q1, pulse el boton «Set» 15.Vaya a «Average» y cambie a (slow).

(C)-Sensor de altura

(D)-Sensor de colision

Sensor de distancia para evitar colisiones en avance

o retroceso:
Equipo: cualquier Battery Bull Electric (BBE)
0 maquina con esta opcion.
Instalacion del sensor de distancia del BBE para evitar
colisiones de retroceso Sensor de
1. Desconecte y bloquee la alimentacion eléctrica del distancia
carro de transferencia.
2. Monte el sensor de distancia (Figura 1) en el BBE.
Consulte el plano BBE-2-XX-TS- LFA-SENSOR
ASSY facilitado.
3. Veéase en la Figura 2 el sensor de colision trasero
del BBE.
Figura 1

Sensor de
4| distanciaTRASERO
1 anticolision

Figura 2




CONFIGURACION DE SENSORES

Configuracion de sensores con)

4.

5.

Compruebe todo el cableado antes de reconectar
la alimentacion.

El sensor de distancia trasero anticolision tiene dos
salidas, Q1 y Q2. Q1 se ajusta por defecto a3 m
para desacelerar y Q2 se ajusta por defectoa 1,5 m
para parar.

Tanto Q1 como Q2 estan preajustados por Carney
con un contacto normalmente abierto.

Si fuera necesario modificar el ajuste del sensor
de distancia, pulse la flecha hacia abajo dos veces
hasta que aparezca Q1.

Sitte el BBE a 3 metros del punto de inicio (punto
de desaceleracion) y pulse el boton «Set», luego
pulse las flechas hasta que se muestre Q1y,

a continuacion, pulse el botdon «Set» (ajuste de

la posicion Q1 del punto de desaceleracion).

Situe el BBE a 1,5 metros del punto de paraday
pulse el botdn «Set» y la flecha hacia abajo hasta
que se muestre Q2.

10.Pulse el botén «Set» (ajuste de la posicion Q2
del punto de parada).

11. Pulse el boton «Esc» para ir a la pantalla de
visualizacion.

12.Actualice el programa del PLC si es necesario.

* Si fuera necesario cambiar los estados de contacto

¢ Pulse dos veces el botdn «Set».

Pulse la flecha hacia abajo hasta que aparezca
Q1-LOG y asegurese de que se muestre Q.

¢ Pulse el botdn «Set». Si no es asi, vea a
continuacion como cambiar el estado.

¢ Pulse la flecha hacia abajo hasta que aparezca
Q2-LOG.

e Cambie el estado de contacto Q\ a Q, pulsando
la flecha hacia abajo hasta que se muestre Q,
después el botdn «Set» y por ultimo la tecla
«Esc» para mostrar la pantalla (Q1-LOG = Q,
Q2- LOG =Q).

**NOTA: NO CAMBIE NINGUN OTRO AJUSTE.
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